Interfejs Toshiba FDP3 v1.02

Instrukcja instalacji i obstugi
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Urzadzenie FDP3-Modbus mozna zamontowac¢ poziomo lub pionowo.

FDP3 w standardowym trybie BMS ON
FDP3 dziata w standardowym trybie BMS przy

SW1.1 ustawionym na pozycji OFF.

W standardowym trybie BMS wej$cia FDP3
od S1 do S6 pozwalajg na indywidualne sterowanie

réznymi parametrami dziatania jednostki. Kazde Nastawa
wejscie odpowiada okreslonej nastawie jednostki 1P_r Sk- went
pokazanej w tabeli po prawej stronie. Jesli dane Z;\iuz]a

wejscie pozostawi sie niepodtgczone, odpowiadajgca
mu nastawa bedzie miata warto$¢ domysing.
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Przetgczniki konfiguracji FDP3 SW1.1-SW1.8
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Przetacznik konfiguracji SW1.2 przetacza wejscia
od S1 do S6 pomiedzy trybem rezystancyjnym

a trybem napigciowym.

Opis FDP3

FDP3 to ekonomiczny interfejs do monitorowania i sterowania klimatyzatorami
Toshiba typu VRF oraz Split. Interfejs ten jest kompatybilny ze wszystkimi
urzgdzeniami wyposazonymi w potgczenie sieciowe zdalnego sterownika
TCC-NET A, B. Nie sg wymagane zadne dodatkowe karty sieciowe, nawet
dla klimatyzatoréw typu Split.

Funkcje

STEROWANIE POPRZEZ TRWALE POLACZENIE PRZEWODOWE.
Sterowanie jednostkg moze odbywac sie poprzez wejscia rezystancyjne
przy uzyciu potencjometru oraz przez wejscia beznapieciowe stykowe.

INTEGRACJA Z BMS (system zarzadzania budynkiem). Sterowanie jednostkg
moze odbywac si¢ poprzez wejscia napigciowe 1-10V zintegrowane

z wyjéciami sterowania BMS.

ZDALNY STEROWNIK. Mozliwos¢ indywidualnego blokowania

i odblokowywania przyciskéw zdalnego sterownika przeznaczonych

do sterowania jednostkg.

WYJSCIA RUN/FAULT (dziatanie/btad). Odczyt wszystkich kodéw btedéw
i statusu pracy jednostek wewnetrznych i zewnetrznych.

PRACA/STANDBY. Przetaczanie trybdw ,praca/standby” z wigczeniem po
wystgpieniu btedu oraz programowanym okresem rotacji.

MODBUS. Funkcje sterowania i monitorowania RS485 Modbus.

Ostrzezenia i uwagi

‘ Nie nalezy przekraczac¢ okreslonych wartosci
znamionowych przekaznika réznicowego

m Nalezy przestrzega¢ zalecen bezpieczenstwa odnosnie
obstugi urzadzen czutych na wytadowania elektrostatyczne

Sie¢ TCC-NET

Zaciski TCC-NET A, B pozwalajg na podtgczenie do sieci zdalnego sterownika
Toshiba TCC-NET. Poprzez to potaczenie interfejs FDP3 otrzymuje zasilanie
oraz komunikuje sie z jednostkg wewnetrzng w tej sieci. FDP3 mozna
podiagczyé do jednego zdalnego sterownika Toshiba.

TCC-NET RS485 D-BUS
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JEDNOSTKA WEWNETRZNA
Kostka zaciskowa A, B
dla zdalnego sterownika

TCC-NET

Biegunowo$¢ nie ma znaczenia
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Przy SW1.2 ustawionym na OFF
wejscia S1 do S6 dziatajg w trybie
rezystancyjnym, dziataniem jednostki
mozna sterowac poprzez podtgczenie
do wej$¢ S1-S6 rezystoréw statych
lub zmiennych.
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Przy SW1.2 ustawionym na ON wejscia

S1 do S6 dziatajg w trybie napigciowym.
Napiecie waha sie pomiedzy 1V a 10V

i moze by¢ uzyte do modulowania kazdego
wejscia. Tryb ten przeznaczony jest

do kontaktowania sie FDP3 z wyj$ciami

napieciowymi BMS.

Kazde wejscie sterowania ma zdefiniowany zakres kontroli w trybie rezystanciji i trybie
napigciowym jak pokazano w ponizszej tabeli. Jesli wejécie pozostaje niepodtgczone
to zastosowanie majg ustawienia domysine. Oznaczone sg one w tabeli symbolem e.

RezystancjakQ|<=04 |11 (18|25 |32 |39 |46 |54 (61|68 |75|82|89|96 |>200k
Napigcie V. | 13 | 20|26 |33 (39 |45|52|58|65|71|78|84[900[97| <1
S1Nastawa | 18 |19 |20 |21 |22 |23 |24 |25 |26 | 27 |28 | 29 | 30 | 31 | @21
S2 Predkose S3Tryb sS4 Zaluzja s6 ja kQ iecie V
AUTO AUTO Stop Wszystkie <=11kQ 1-175V
Low-niska | (HEAT=. | odchylanie $1,83,85 22kQ 325V
MED - srednia | | FAN- 0 stopni $3,85 33kQ 475V
HIGH - wysoka | GO0~ 15 stopni s5 47kQ 6,25V
HIGH - wysoka | DRY~. 45 stopni Lokalnie 6,8 kQ 775V
HIGH - wysoka | DRY=. 75stopni | Odblokowanie 9,6 kQ 9,25V
HIGH - wysoka | DRY~. 90 stopni | Odblokowanie 15 kQ 10,00V
® AUTO ® AUTO ® O ylanie |® O i > 200 kQ <1,00
S5 WL/Wyt.  |Rezystancja kQ Napigcie V
® OFF —wyt. >5Q <35V
® ON-wt. <1kQ >65V




Wejscia standardowego dziatania FDP3

Gdy S6 ustawione jest na NOT (nie) dziatajgc w trybie lokalnym, to wejscia S1
do S5 pozwalajg sterowaé parametrami operacyjnymi jednostki klimatyzatora.
Status blokady wej$cia okresla czy przyciski danego sterownika zdalnego

sg zablokowane czy nie.

Jesli wejscie jest zablokowane to zablokowane sg réwniez przyciski zdalnego
sterownika a w jednostce klimatyzatora wprowadzone bedg wartosci sygnatu
wejsciowego S1 do S5. W trybie blokady sygnat wej$cia uniewazni takze
dziatanie centralnego sterownika.

Jesli wejscie nie jest zablokowane, bedzie dziata¢ w trybie ostatnio
ustawionym na zdalnym sterowniku, w ktérym aktualizacje z wejscia bedag
zapisywane tylko w przypadku pojawienia sie zmiany.

Jesli wejscie S6 ustawione jest na tryb lokalny, jednostka klimatyzatora pracuje
jako urzadzenie niezalezne a sygnaty wejsciowe od S1 do S5 nie bedg miaty
wplywu na jej dziatanie.

Wyjscia standardowego dziatania FDP3

FDP3 posiada dwa przekazniki sygnatéw wyjsciowych (maksymalna warto$¢
znamionowa 1A 24VDC / 30VAC). Wyjscia przekaznikéw skonfigurowane
sg w nastepujgcy sposob:

Sterowanie grupowe FDP3

Podtgczenie dodatkowych FDP3 jako interfejséw podrzednych pozwala na
sterowanie wiekszg grupa jednostek z interfejsu nadrzednego. Ustawienie
SW1.3 na ON przy FDP3 o adresie 0 (nadrzedny) spowoduje wpisanie nastaw
interfejsu nadrzednego przy adresach od 1 do 15 (podrzedne). Ustawienie
SW1.3 przy interfejsach podrzednych okresla czy jednostka podrzedna dziata
w trybie z blokadg lokalng czy blokadg centralna.

Nalezy wzig¢ pod uwage, ze w trybie sterowania grupowego nie jest mozliwe
dotgczenie zewnetrznego nadrzednego interfejsu Modbus do sieci.

Sterowanie grupa z blokada lokalng

Interfejs podrzedny FDP3 z SW1.3 ustawionym na pozycji OFF bedzie dziataé
w trybie sterowania grupowego z zablokowanym interfejsem podrzednym.
Wejscie S6 w kazdym FDP3 determinuje lokalny stan blokady urzgdzenia.
Gdy wejscia sg zablokowane, to do jednostek klimatyzatora beda wpisane
lokalne wartosci wej$¢ od S1 do S5, a przyciski odpowiadajgcego im zdalnego
sterownika beda nieaktywne.

Jesli wejscie ustawione jest w trybie ,ostatni wprowadzony” poprzez wejscie
S6, to dziatanie jednostki determinowane jest przez zdalny sterownik lub
zmiane na wejsciu w urzadzeniu podrzednym lub nadrzednym.

Sterowanie grupa z blokada centralng

Interfejs podrzedny FDP3 z SW1.3 ustawionym na pozycji ON bedzie

dziata¢ w trybie sterowania grupowego z zablokowanym interfejsem
nadrzednym. Wejscie S6 w kazdym FDP3 determinuje lokalny stan blokady
urzgdzenia. Gdy wejécia sg zablokowane, to do jednostek klimatyzatora beda
wpisane wartosci sterowania z urzgdzenia nadrzednego grupy, a przyciski
odpowiadajgcego im zdalnego sterownika bedg nieaktywne.

Jesli wejscie ustawione jest w trybie ,ostatni wprowadzony” poprzez wejscie
S6, to dziatanie jednostki determinowane jest przez zdalny sterownik lub
zmiane na wejsciu w urzadzeniu podrzednym lub nadrzednym.

Wyjscie |Nazwa Dziatanie
R1 Dziatanie Dziatanie jednostki klimatyzatora
R2 Btad Zamkniete przy dowolnym btedzie jednostki

Zastosowanie konfigurowania zaawansowanego umozliwia zmiane funkgcji
przekaznikéw i odwrdcenie dziatania.
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Tryb przywracania lokalnego BMS SW1.4

SWH1.4 umozliwia tryb przywracania lokalnego
w nadrzednym i podrzednym interfejsie FDP3.
W trybie tym nastawy zdalnego sterownika
zostajg zapamietane, gdy FDP2 wchodzi

w tryb dziatania centralnego/z blokada.

Gdy zdalny sterownik powraca do trybu
lokalnego, sg w nim przywracane zapamigtane
ustawienia.
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Przywracanie ustawien uzytkownika

Operacja przywracania trybu lokalnego pokazana jest na ponizszym rysunku.
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CENTRALNE ~ LOKALNE
Przywracanie ustawief uzytkownika
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LOKALNE — CENTRALNE STEROWANIE CENTRALNE
ustawien uz nastawy FDP2




Predefiniowane tryby dziatania ON
Ustawienie SW1.1 na pozycji ON konfiguruje ﬁ I I I DDDD
FDP3 w taki sposob, aby mogt dziata¢ w kilku 12345678

predefiniowanych trybach*.
W tym trybie dziatania nie uzywa sie do
sterowania sygnatéw wejsciowych S1 do S6.

Przelgczniki konfiguracji FDP3 SW1.1-SW1.8

Dziatanie bez blokady
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Predefiniowany tryb chtodzenia z blokada
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* Jednostki, ktére nie obstugujg okreslonych trybéw, np. jednostki tylko chtodzace, bedg dziata¢ w trybie
LJtylko wentylator” w trybach, ktérych nie obstuguja.

Tryb pracal/standby

ON
Tryb praca/standby bedzie na przemian ﬁ I I ﬁ D D DD
uruchamia¢ dwa systemy zmieniajgc cykl 123456738

praca/standby. Jesli w ktoryms z systemow Przetaczniki konfiguracji FDP3 SW1.1-SW1.8

wystgpi btad, wigczone zostajg obydwa systemy
az do usuniecia btedu. Domysiny okres rotacji to 24 godziny. Mozliwe jest
ustawienie alternatywnych okreséw rotacji przez potgczenie wejs¢ S1 do S6.

Tryb praca/standby mozliwy jest przy zastosowaniu dwoéch urzadzen FDP3,
jednego z adresem 0 a drugiego z adresem 1 z potaczeniem D-BUS pomiedzy
nimi. Aby umozliwi¢ dziatanie w tym trybie, w obu urzgdzeniach SW1.1 oraz
SW1.3 musza by¢ przetagczone na pozycje ON.
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Adres 0 (NADRZEDNY)

PRACA/STANDBY |1 DZIEN | 1 DZIEN|1 DZIEN BtAD
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Adres 1 (PODRZEDNY)

FDP3 Standard BMS Mode

NADRZEDNY FDP3 mozna skonfigurowac¢ przy pomocy SW1.2 oraz SW1.3,
tak aby dziatat w jednym z predefiniowanych trybéw — ogrzewania, chtodzenia
lub auto. Alternatywnie mozna ustawi¢ interfejs NADRZEDNY na sterowanie
lokalne, w takim przypadku do ustawiania parametréw dziatania w trakcie
trybu pracy urzgdzenia nadrzednego mozna uzy¢ zdalnego sterownika
podtgczonego do NADRZEDNEGO FDP3.

Okres rotacji trybu praca/standby

Domysinym okresem rotacji jest 1 dzien. Mozliwe jest ustawienie
alternatywnych okresow rotacji przez potgczenie wejs¢ FDP3 jak pokazano
w tabeli ponizej. Nalezy wzig¢ pod uwage, ze 1-minutowy okres rotacji stuzy
wylgcznie do celéw rozruchowych i nie powinien by¢ stosowany przez dtugi
czas.

Konfiguracja Okres rotacji
oV, S1,52,83 0V, S4 S5, S6 1 dzien
—— —— (domysinie)
| | 1 minuta

0V, 81,82, 83 0V | S4 85, S6 (tylko tymCZaSOWO)

—

oV, Ss1,82,83 0V, 84, 85 S6 60 minut
oV S1,52,83 OV 4S5 56 6 godzin
oV S1,52,S3 0V sS4, 85 S6 2 dni

oV S1,52,3 OV 4S5 S6 1 tydzien
ov St 52,53 oV S4 S5, 6 2 tygodnie




taczenie FDP3 w sie¢
PRZYPISYWANIE ADRESOW

FDP3 wyposazony jest w funkcje tworzenia grup sterowania przy

pomocy wielu FDP3 potaczonych razem w sie¢ na szynie RS485 D-Bus.

W standardowej konfiguracji moze zosta¢ potaczonych razem do 16
interfejsow FDP3. Kazdy FDP3 posiada przypisany adres D-Bus przy pomocy
przetacznikéw SW1.5 do SW1.8 Adresy jednostek pokazano ponizej.

ADRES 0 ADRES 1 ADRES 2 ADRES 3
ON ON ON ON
DDDD&&55| (oasea |0 DD&HA| DDDD&HF|
12345678 172345678 1723456178 172345678
ADRES 4 ADRES 5 ADRES 6 ADRES 7
ON ON ON ON
O0008WY DDDDHH| DDDDH%| O0008WwE
72345678 172345678 1723456178 123456768
ADRES 8 ADRES 9 ADRES 10 ADRES 11
ON ON ON ON
O000WesE DDDD%H| OD00wewE DDDDFHF|
72345678 172345678 1723456178 172345678
ADRES 12 ADRES 13 ADRES 14 ADRES 15
ON ON ON ON
DDDDﬁﬂgl DDDDWHl OD0DwaRs| (0000w
12345678 12345678 1723456178 12345678

Adres 0 oznacza NADRZEDNY FDP3. Adresy od 1 do 15 to adresy
PODRZEDNYCH FDP2.

INSTALACJA SIECIOWA

Sie¢ RS485 D-Bus wymaga potgczenia zaciskéw DB(+) oraz DA(-) w kazdym
FDP3 przewodem typu skretka parowa jak pokazano ponizej. Zacisk DB musi
zosta¢ podigczony do wszystkich pozostatych zaciskéw DB. Zacisk DA musi
zosta¢ podigczony do wszystkich pozostatych zaciskéw DA. Ponadto nalezy
razem podtgczy¢ zaciski GND we wszystkich urzadzeniach. Jesli uzywany jest
przewdd ekranowany, mozna do tego celu zastosowac ekran. Sie¢ musi by¢
zainstalowana jako konfiguracja magistrali z potgczeniem tancuchowym ,point-
to-point”, nie wolno stosowaé potgczen typu gwiazda ani pierécien.

ADRES 0

OF  [lpwwsewel O O [lmeees| O

e ‘ e ‘
A DB(+)<€——DB(+) i
@D DA(-)<€——> DA(-) @D

GND ~¢——3 GND @c
iboooooooou <Ix:

SPECYFIKACJA

Nalezy zastosowac¢ kabel linkowy 24awg ekranowany lub nie ekranowany typu
skretka parowa wg specyfikacji Cat3, Cat4 lub Cat5. Skretke parowg nalezy
zastosowac¢ do potgczen DB, DA a dodatkowg zyte do potaczenia GND.

DLUGOSC SIECI

Standardowg instalacje dla catkowitej dtugosci sieci do 500m mozna uzyskaé
podstawowg metodg potgczenia tancuchowego opisang powyzej. Sie¢ mozna
przedtuzaé przy pomocy kolejnych szyn RS485.

Dziatanie Modbus

STEROWANIE

FDP3 moze dziata¢ zaréwno w oparciu o wejécia podtgczone na state jak

i polecenia rejestru Modus, jesli wejscie S6 jest obwodem otwartym. W trybie
tym aktualizacje sygnatéw sterujgcych bedg wysytane, jesli pojawi si¢ zmiana
w rejestrze Modus lub na wejsciu podtgczonym przewodowo. Wszystkie
rejestry sterowania to rejestry odczytu i zapisu (Holding Register).

::Ig(:isrzgr Nazwa Zakres

HO0001 Nastawa 10..40

H0002 Pred. wentylatora 0..3 (0: Auto, 1: Niska, 2: Srednia, 3: Wysoka)

HO0003 Tryb 0..4 (0: Auto, 1: Ogrz., 2: Went., 3: Chiodz. 4: Osusz.)
R
HO0005 WH/Wyt. 0..1 (0: Wyt 1: WH)

::;:isr:gr Nazwa Tryb blokady*

0010 Wszystkie zablok. 0: Ostatni dotkniety, 1: Centralny, 2: Lokalny, 3: Przy zmianie
0011 Blokada Nastawy 0: Ostatni dotknigty, 1: Centralny, 2: Lokalny, 3: Przy zmianie
0012 Blokada Pred. Went. | 0: Ostatni dotknigty, 1: Centralny, 2: Lokalny, 3: Przy zmianie
0013 Blokada Trybu 0: Ostatni dotknigty, 1: Centralny, 2: Lokalny, 3: Przy zmianie
0014 Blokada Zaluzji 0: Ostatni dotkniety, 1: Centralny, 2: Lokalny, 3: Przy zmianie
0015 Blokada W1/Wyt. 0: Ostatni dotkniety, 1: Centralny, 2: Lokalny, 3: Przy zmianie

* Aktualizacje ,ostatni dotknigty” sg zapisywanie w klimatyzatorze przy kazdym zapisie w rejestrze.
Aktualizacje ,przy zmianie” s wysytane tylko, jesli zapisana warto$¢ si¢ zmienia. ,Centralny” blokuje
przyciski odpowiedniego zdalnego sterownika. ,Lokalny” odblokowuje przyciski zdalnego sterownika
i nie pozwala na wysytanie aktualizacji z FDP3.

MONITOROWANIE

Dane jednostki dostepne sg dla kazdej jednostki wewnetrznej w sieci TCC-NET.
Wszystkie dane do odczytu dostepne sa w analogowych rejestrach tylko do odczytu
(Input Register). Rejestry do odczytu sg ponumerowane przy pomocy numeru
jednostki wewnetrznej x 100 dodanych do przesunigcia (offset) odnoszacego sie

do okreslonej funkcji. Dane grupy dostepne sg jako jednostka 0.

Funkcje diod LED Klucz: . o
Owye.  DEMIGANIE SQsW,

Dziatanie normalne

Kolejnos¢ wigczania RO )
Ustawienie fabryczne ox: | Brak bledow

Kolejnos¢ wigczania
Ustawienie
indywidualne

Btad jednostki

RO Przeszukiwanie TCC-
NET. Po wigczeniu i
' podczas konfig.jedn.

Btad konfiguracji urzgdzenia

Brak jednostki klimatyzatora

Przekroczenie czasu komunikacji
RS485

Jako przewody S1 do S6 powinny by¢ uzyte przewody 0,5 do 1,0 mm? ekranowane, wielozytowe
typu skretka parowa. Ekran nalezy uziemi¢ tylko na jednym koricu. Maksymalna odlegto$¢ migdzy
FDP2 a zrodtem sygnatu wejsciowego wynosi 200 m.

Rezystancja powinna miesci¢ sie w zakresie +/-250 ohm podanej wartosci. Otwarty obwéd

to R>200 kQ.

Napigcie powinno miesci¢ si¢ w zakresie +/-0,25 V podanej wartosci. Otwarty obwod dla V <1 V.
Przy obwodzie otwartym wejécie powréci do wartosci domysinej.

S1 w trybie rezystancji przeznaczony jest do dziatania przy zastosowaniu liniowej rezystancji
zmiennej 10 kQ.

Zaleca sie, aby styki beznapieciowe lub mechanizmy przetgcznikéw podigczone do S4, S5 i S6 byly
pokryte ztotem w celu zapewnienia obwodu o niskiej rezystanciji przy dokonaniu potgczenia.

Grupa* |Jedn.1 | Jedn.2 Jedn. 16 | Nazwa Zakres
0020 0120 0220 1620 | Unit Exists 0..1
0021 0121 0221 1621 | Is Fault 0..1
0022 0122 0222 1622 | Fault Code 1..65535
0023 0123 0223 1623 | Return Air Temp | Stopnie C x 100

* Grupa ,Unit Exists” podaje ilo$¢ znalezionych jednostek. Grupa ,Faults Code” podaje numer btedu pierwszej
jednostki z btedem. Grupa ,Return Air Temp” podaje $rednig temperature jednostki.

KODY BLEDOW

Kody btedéw oznaczone sg przy pomocy standardowej tabeli pozwalajac na
wygenerowanie na podstawie odczytanej wartosci standardowych kodow
btedéw Toshiba. Warto$¢ oznaczajaca ,,Brak btedu” to 255.

BLOKADA KLAWIATURY

Gdy klawiatura jest zablokowana przy pomocy wejscia S6, polecenia Modus
nie zmienig statusu blokady, ale nadal mozliwe jest dopasowanie nastaw
jednostki. Jesli wejscie S6 ustawione jest na odblokowanie klawiatury,
polecenia Modus moga zmieniac¢ stan blokady.

Informacje odnosnie dodatkowych rejestréw Modus i bardziej szczegétowe
techniczne instrukcje dostepne sg w zaktadce FDP3-Modbus na stronie
http://www.realtime-controls.co.uk/FDP3. Na stronie tej dostepny jest takze
petny wykaz kodoéw bfedéw.

Specyfikacje techniczne

Elektryczne Srodowisko pracy
Zasilanie 15 V-24 V DC, 50 mA Temperatura
Przechowywanie -10°C do 50°C

Moc <1,2VA Praca 0°C do 50°C
Przekaznik 1A, 24 VAC maks. Wilgotnosé 0-90% RH

1A, 30 VDC maks. Bez kondensacji
Mechaniczne Stopien ochrony  1P30
Wymiary wys. 100 x szer. 100 x .

gleb. 22 mm Emisje EMC EN61000-6-1
Montaz 2/ 4 $ruby Odpornosé¢ EMC  EN61000-6-3
Obudowa Stal migkka ocynkowana ~ Wejscia
Waga 120 g Tryb napiecia S$1..86 0..10 VDC

<1mA

Podtaczenie Zacisk do przewodu Tryb oporu S$1..86 5V, 1 mA

0,75 mm?
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